1 I 2 I 3 T [ I
" V1A v s
o
MSX_CARTRIDGE 74HCTO2 7uLs138 N g
CSi .1 = A2- i T1
A6 2 AD__1 1o 0o p15 100 L 59014
= Al 4 101
C 1 2 a1 o1 pL4
A7__3 A2_3 1 02 P3¢ u7A
r 03 NA2 o 741507 R2
C oy pAL ¢ ‘ 8.2k 52
C 18 6 3 05 D105 A2+__ 1 Joystick 1
RESET 15| 74HCTO2 i E2 06 %X ‘ é z
A9 17 15 E1l Q7 p——X =X
e o 5 6
INERTIN e 5 o 7 8
A1l : 24 E T
A12.23] 6 Al- — XX X
Alh25| L
Al27] u7B
ﬁg%z. uic us 741507 RA4
o 7LHCTO2 THHCTL74 8.0k
D3t . D0_3 155 o2 A2- A+ 3 | :
05371 10 DI__4 oy Q5 A2+ ‘
o7 o e A =
D3 Q3
gmg :; &2 LLOCK D4__13 |y, Qul—12 A5+ o8
+5V 45 D5__14 |pg Q515 A5— A5 1)
+5V 47 48 +12V A, CLKO_9 |, —
SOUDIN49 | 50,12V SECFT
Neol 50, A g RESET__1 i u7c
< 741507 R6
< A 2 8.2k
GND +5V +12V AS+__5 } 6
Uk
U28 THHCTL74
7LHCT32 8(1) 13. 5 w 2 ﬁg, -7
Tl D1 1 + -
10RQ 4 . D2_6 o5 82 AL A3 —
i WR s D3_11 |p3 Q310 Ab+
SW_DIP_x02 x—13—p4 Qu—L2x u7b
— w14 fpe Q515 % 741507 RS
S ——to—5is CLK1__ 9 ‘ 8.2k J3
oo u2c o Cp A3+__9 Joystick 2
74HCT32 RESET__1 iy ‘ 1 2
CLOCK___9 e
GND - 8 CLKO - > o
100__10 u6 en s T8
28C256 Ab— — X
AO__10 75 5014l DO
PWR_FLAG PWR_FLAG  PWR_FLAG o AL_9 |, 01 |12 D1 U7E
A2__8 13 D2 741507
A2 D2
7LHCT32 A3_7 |5 b3 |15 D3 S.lzok
CLOCK__12 Ab__ 6 |, oy 16 D& Ab+__11 ‘ 10 T10
_ 11 CLK1 AS__5 | s b5 |17 D5 ‘ 9014
GND  VCC  +5V +12V 101__13 : pe 17239 b
07 12—
vee <
T GND
Interface pour Robotarm SVI 2000
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